
 
 
 

Synthèse – FLEXION PURE   

 

CONTRAINTES DEFORMATIONS DEPLACEMENTS 

EFFORTS 

INTERIEURS 
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Répartition linéaire des contraintes suivant Gy  
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Pour simplifier, on note : 

y 

z 

G 

x 

Ligne neutre 
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(Lieu de contraintes nulles : axe neutre Gz)  
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L'équation de la déformée s'obtient en 
intégrant deux fois l'équation et en 
traduisant les conditions aux limites 
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