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Mouvements simples

Vecteur vitesse et accélération pour un mouvement de rotation

On considére un solide (S) en mouvement de rotation par rapport a (0) autour de I'axe Ozo de paramétre
o« = (0%, 0%1).
On donne OP =r.x{

v' Représenter le parameétre « sur une figure plane et donner le vecteur vitesse de P/(0)

v' Donner le vecteur vitesse et le vecteur accélération du point P de (S)/(0)
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v Calculer le vecteur vitesse avec la formule du champ des vitesses

v" Retrouver le résultat en dérivant le vecteur vitesse

v' Calculer le vecteur accélération du point P de (S)/(0)



